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A projekt célja
Célja, hogy megismerkedjlink az UR Robotok iranyitdsaval és programozdasaval,

hogyan lehet egy robotot ipari szinten alkalmazni.

A projektben hasznalt hardveres eszkozok
UR Robotkar [Eszkoz]
HMI [Eszkoz]

A projektben hasznalt szoftveres eszk6zok

PolyScope [Grafikus programozoi feliilet]
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Mi az Universal Robots?

Az Universal Robots (UR) egy dén vallalat, amely
kollaborativ robotokat (cobotokat) fejleszt és
gyart. Ezek a robotok képesek biztonsagosan
egyluttmikodni emberekkel anélkiil, hogy fizikai
védbburkolatokra lenne szikség, igy konnyen
integralhatok gyartdsorokba, laboratériumokba
és mas munkahelyi kornyezetekbe.

Mikor jelent meg?

Az Universal Robots els6 cobotjat 2008-ban
mutattak be. Azéta folyamatosan fejlesztik, jelenleg az UR3, UR5, UR10 és UR16
modellek elérhetGek.

Hol hasznaljak?
Gyartocégeknél ipari automatizalasban, IT és mérndki laboratériumokban, oktatasi
intézményekben.

Mire hasznaljak?
Uj gyartasi folyamatok gyors tesztelésére, programozasi és robotikai oktatasra.

Osszefoglalva:
Az Universal Robots kollaborativ robotjai rugalmas, biztonsagos és sokoldalu
automatizalasi megoldast kinalnak.
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Mi az a HMI (Universal Robots)?

A Universal Robots robotok

HMI-je (Human—Machine
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Interface) az a fizikai

kezel6eszkoz, amelyen
keresztil a felhasznalé
iranyithatja és programozhatja
a robotot. Ezt az eszkozt
altalaban teach pendantnek
nevezik. A készlilék egy
érintéképernyds vezérl6egység, amely lehetévé teszi a robot egyszer( és gyors
kezelését.

Mikor jelent meg?

A teach pendant a Universal Robots robotjaival egyiitt jelent meg, amikor a cég
2008-ban bemutatta elsé kollaborativ robotjat. Azota a kezelofeliilet és a
hardver tobb generacidon keresztiil fejlédott.

Hol hasznaljak?
Ipari gyartésorokon, automatizalt szerel6allomasokon, kutatélaborokban.

Mire hasznaljak?
Robotprogramok létrehozasara, robot kézi mozgatdsara, munkapontok
rogzitésére.

Osszefoglalva:
Az Universal Robots HMI-je egy hordozhaté vezérl6egység, amivel egyszerlbben
programozhatdak a robotok.
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Mi az a PolyScope?
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A PolyScope a Universal Robots
kollaborativ robotjainak grafikus

vezérlo- és programozd szoftvere. " . .

Ez a rendszer fut a robot teach oo o \! —
pendantjén (HMI-jén), és lehetévé k™ . 8 —
teszi, hogy a felhasznélok A I -
egyszerlen programozzak és 9= 000 -

iranyitsak a robotot akar e
programozasi tapasztalat nélkil is.

Hol hasznaljak?
Ipari gyartélizemekben, automatizalt szerelallomasokon, kutatd- és
fejleszt6laborokban.

Mire hasznaljak?
Robot allapotanak figyelése, robot mozgasok rogzitése és szerkesztése, robot
allapotanak figyelése.

Osszefoglalva:
A PolyScope egy felhaszndldbarat szoftver, amellyel egyszer(ibb a cobotok
programozasa és vezérlése.
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UR3e robotkar beadllitasa

- A HMI-n keresztil tudjuk elkezdeni vezérelni a robotot, a bekapcsolé gomb
megnyomasa utdn a képernyd bal alsé sarkaba kattintva m{ikodtetni tudjuk a
robotot. llyenkor a rogzitd fékek kiengednek és eltudjuk kezdeni programozni a
robotkart.

. ® START

A\ Werning! Stand clear of tne rabot when starting &
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- Ha minden pipa z6ld, akkor nyomjunk ra az , Exit” gombra.
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Munkaallomas

- A munkaallomas 3 f6 elemet tartalmaz: Robotkar, HMI és a korongtarté tabla.

- A korongtarté tablanal figgbleges (Y) 60mm-t kell |épkedni, vizszintesen (X)
pedig 80mm, a korongok berakasanal a Z tengelyen -20mm-ig érdemes lemenni
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Robot programozasa
- A kdéd 6sszesen 291 sorbdl all.

- A robotkar mozgatasa linedris mozgatassal
torténik mindig (Movel).

- A Waypoint donti el, hogy hova mozogjon a
kar.

- A fogdegységet a Gripper Open / Close
segitségével tudjuk iranyitani.
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Konkluzio és onreflexio

Ssz. | Tevékenységek Igen |Nem |SzOveges kieg.

A projekt modul dokumentaciéjat az
elvégzendd feladatokat értettem

A feladat végrehajtasahoz minden eszkozt
ismertem

A robotokhoz kapcsolédo biztonsagi
elGirasokat ismerem, és végrehajtottam

Nem okozott gondot a robotprogram
megirasa

A projekt programfuttatasi része jol
mUikodott

- A robot projekt soran elkészitése soran megtanultam, hogyan lehet programozni
egy robotot az ipari kovetelményeknek megfelel6en, hogyan tudok mozgatni
targyakat, koordinata rendszert kialakitani.
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